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Formelzeichen

a; b; c Variablen f�ur eine Ellipse

A11,A12,A21,A22 Vierpolparameter

A Strombelag [A=m]

An, Bn, Cn, Dn Integrationskonstanten

B magnetische Induktion [T ]

Bc1, Bc2 spezi�sche magnetische Induktion [T ]

b3 Zahnbreite [m]

cw Wirbelstromfaktor

cH Hysteresefaktor

E elektrische Feldst�arke [V s]

d Eindringtiefe [mm]

D Durchmesser einer Schicht [m]

F Kraft [N ]

Fp Pinningkraft [N ]

Fl Lorentzkraft [N ]

Fvis Viskosit�atskraft [N ]

f Frequenz [Hz]

f1 St�anderfrequenz [Hz]

f(s) Funktion von s

g elektrische Stromdichte [A=m2]

H magnetische Feldst�arke [A=m]

h Nuth�ohe [m]

I, I1 Strom, St�anderstrom [A]

Istr Strangstrom

js, jc, j0 Suprastromdichte, Stromdichte [A=m2]

Jp,Np Bessel-, Neumannfunktion

Ku0, Ki0 Spannungs-, Stromumrechnungsfaktor

KC Carterscher Faktor

kd L�angsfeldfaktor

kq Querfeldfaktor

li ideele Maschinenl�ange [m]

lp Twistl�ange

M Drehmoment [Nm]

m Phasenzahl

N Nutzahl

n Drehzahl [rpm]
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n1 St�anderdrehzahl [rpm]

P Wirkleistung [W ]

Pmw Wirbelstromleistung [W ]

Ph Hystereseleistung [W ]

Pd1 St�anderdrehfeldleistung [W ]

PR Reibungsverluste [W ]

p Polpaarzahl

Q Blindleistung [V A]

R, R1 ohmscher Widerstand, ohmscher Widerstand im St�ander [
]

r variabler Radius [m]

R0 Wellenradius [m]

R1 Rotorjochradius [m]

R2 HTS-Radius [m]

R3 S�anderinnenradius [m]

R4 St�anderjochinnenradius [m]

R5 St�anderjochau�enradius [m]

RH0 Strom im E-H Ersatzschlatbild [A]

r, ', z Zylinderkoordinaten [m]

S Energievektor, Poyntingvektor

s Schlupf

t Zeit [s]

U0 Spannung [V ]

Ui induzierte Spannung [V ]

U1 Strangspannung [V ]

Vw Wirbelstromverluste [W ]

VH Hystereseverluste [W ]

Vac Verluste durch Wechselfelder

V Volumen [m3]

wst Wicklungszahl

Xd L�angsfeldreaktanz [
]

Xq Querfeldreaktanz [
]

X� Streublindwiderstand [
]

X�1 Streublindwiderstand des St�anders [
]

X�w Reaktanz des St�anderwicklungskopfes [
]

Y Leitwert [1=
]

Z komplexer Widerstand [
]

ZSN komplexer Widerstand der St�andernut-Schicht [
]

ZSJ komplexer Widerstand der St�anderjoch-Schicht [
]
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ZLJ komplexer Widerstand der L�auferjoch-Schicht [
]

Z� komplexer Widerstand der Luftspaltschicht [
]

ZHTS komplexer Widerstand der HTS-Schicht [
]

Zg gesamter komplexer Widerstand [
]

z Zahnzahl

Griechische Variablen

� Polbedeckungsfaktor

� �O�nungswinkel einer Nut

� Luftspaltdicke [m]

�00 �ktiver Luftspalt [m]

�p Polteilung [m]

� Abklingzeitkonstante [s]

� spezi�sche elektrische Leitf�ahigkeit

�, �0, �r Permeabilit�at, im Vakuum, relative

�s Permeabilit�at des Supraleiters

�HTS Permeabilit�at des HTS

! Kreisfrequenz

!0 synchrone Winkelgeschwindigkeit

� Polradwinkel

� Durchutung

� magnetischer Flu�

�0 magnetischer Flu�schlauch

cos' Leistungsfaktor

 komplexer Hysteresewinkel

�1 Wicklungsfaktor

Indizes

1 St�anderwicklung

ac Wechselspannung

a au�en

d magnetische L�angsachse

e� E�ektivwert

HTS HTS-Schicht

i innen
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l Variable zwischen Innen und Au�en

LJ Schicht des L�auferjoches

max Maximum

mech mechanisch

min Minimum

q magnetische Querachse

s Supraleiter

SJ Schicht des St�anderjoches

W Wellenschicht

z Komponente in z-Koordinatenrichtung

� Luftspaltschicht

' Komponente in '-Koordinatenrichtung

� Index

� Streuung

Zusatzzeichen

^ Scheitelwert

komplexe Amplitude

~ vektorielle Gr�o�e

Abk�urzungen

ASM Asynchronmaschine

DGL Di�erentialgleichung

ESB Ersatzschaltbild

HTS Hochtemperatur-Supraleiter

LN2 Fl�ussig-Sticksto�

LHe Fl�ussig-Helium

PM Permanentmagnet

RE seltene Erden

RM Reluktanzmaschine

SH Hysteresemotor mit Supraleiter

SM Synchronmaschine

SP supraleitende Permanenterregte Maschine mit Supraleiter

SR Reluktanzmaschine mit Supraleiter

YBCO Yttrium-Barium-Kupfer-Oxid (Y Ba2Cu3O7�x)
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