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0.1. Schreibweise der Formelzeichen

0.1 Schreibweise der Formelzeichen

Augenblickswerte und Konstante haben keine besondere Kennzeichnung.
Vektoren und Matrizen sind fett geschrieben, wie u;.

Komplexe Grofie werden unterstrichen, wie i;,,.

Amplituden von Sinusgréfen erhalten , wie Bp.

Mittelwert erhalten ~, wie B.

0.2 Symbolverzeichnis

Formelzeichen

Parallelzweig der Standerwicklung

Induktionsverteilung

bs Nutschlitzbreite

B magnetische Induktion

B, magnetische Remanenz

B-H Energieprodukt

d Wandstérke

D Durchmesser

H magnetische Feldstirke, Hérte

H.p magnetische Koerzitivfeldstirke

I, Strangstrom des einphasigen Ersatzschaltbildes
kg Spannungskonstante

kr Drehmomentkonstante

Kgr Stromverdrangungskoeffizient des Widerstands
L Lange, Induktivitit

my Strangzahl des Sténders

Mech Wellendrehmoment

M; inneres Drehmoment

n Motordrehzahl

Ny Nutzahl des Stéinders

p Polpaarzahl

vii
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Uy

uyv

&s

Wirkleistung

Lochzahl

Blindleistung

Radius

Radius, Widerstand

Scheinleistung

max. Einsatztemperatur

Curie-Temperatur

Glasiibergangstemperatur

Schmelztemperatur

Strangspannung der Phase U

verkettete Spannung zwischen Phase U und Phase V
Nutumfangslange

Zwischenkreisspannung

Strangspannung des einphasigen Ersatzschaltbildes
Polradspannung des einphasigen Ersatzschaltbildes
magnetisches Spannungspotential

Spulenweite

Windungszahl pro Stinderstrang

Strangwindungszahl

Strombelag, Warmeiibergangskoeffizient, Temperaturkoeffizient
mechanischer Drehwinkel zwischen Sténderstrang und Lauferstrang
Eindringtiefe

geometrischer Luftspalt

Phasenversatz

elektrische Leitfihigkeit

Luftspaltleitwert, Warmeleitwert

Vakuumpermeabilitéit

relative Permeabilitat

Drehfeldpolpaarzahl

Wicklungsfaktor der Sténderwicklung

Nutschlitzfaktor der Standerwicklung

Sehnungsfaktor der Stinderwicklung

viii



0.2. Symbolverzeichnis

OB
Tp
Ypn

Ch

Indizes

ab
AP
ASM

Cu

dv
DZSP
EMK
Fe
geo
GSM

HW

Lager
LPTM
m

mag
mech
Mot

Zonungsfaktor der Standerwicklung
Dichte, elektrischer Widerstand
Streuung, Streuziffer
Bruchspannung

Polteilung

PM-Flussverkettung
Flussverkettung des Stinders
Phasenwinkel

Winkelgeschwindigkeit

Leerlauf

abgegeben
Arbeitspunkt
Asynchronmotor
Bandage, Bohrung
Kupfer

doppelt verkettet
Doppel-Zahnspulenwicklung
Elektromotorische Kraft
Eisen

Geometrie
Gleichstrommotor
Hysterese

Haupt

Hohlwelle

Last

Lager

Lumped Parameter Thermal Modelling
mittel

magnetisch

mechanisch

Motor




N

p
PAM
PM
PMSM
PWM
r

res

S
SMC
St
SY M
w
WK
ZSP
W

Bemessung, Nut

Grundfeld-Polpaarzahl
Puls-Amplituden-Modulation
Permanentmagnet
permanentmagneterregter Synchronmotor
Puls-Weiten-Modulation

radial, relativ

resultierend

Spule

weichmagnetische Pulververbundwerkstoffe
Stirn

Synchronmotor

Wicklung

Wickelkopf

Zahnspulenwicklung

Zwischenkreis






