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Vorwort zur ersten Auflage

Der vorliegende Text entstand aus einer einführenden Vorlesung “Lineare Algebra”
im Rahmen des Mathematikstudiums. Ich habe mich um knappe Darstellung und
einen möglichst geradlinigen Zugang zu den aus meiner Sicht wichtigsten Themen
bemüht, ohne dabei auf vollständige Beweise und Beispiele zu verzichten. Jeder
Textabschnitt lässt sich in einer Vorlesungsdoppelstunde (90 min.) behandeln. Un-
umgängliche Unannehmlichkeiten, wie etwa der Nachweis der Vektorraumaxiome
für Rn, sind m.E. weder dazu geeignet, sie dem Leser als Übung zu empfehlen,
noch sie in der Vorlesung vollständig vorzuführen; ich habe sie im Text aufgeführt,
allerdings in kleingedruckter Form.

Tübingen im Februar 2007 Jürgen Hausen

Vorwort zur zweiten Auflage

Es sind einige Tippfehler korrigiert und die eine oder andere Unstimmigkeit ist
beseitigt — all denen, die mir dabei geholfen haben, sei an dieser Stelle herzlich
gedankt!

Tübingen im September 2009 Jürgen Hausen

Vorwort zur dritten Auflage

Weitere Tippfehler wurden beseitigt und neben kleineren Ergänzungen kam ein
Abschnitt mit Beispielen zur Diagonalisierbarkeit dazu. Mein herzlicher Dank gilt
allen, die geholfen haben!

Tübingen im März 2017 Jürgen Hausen
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