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4. Störeinkopplung durch den Antriebsstrang elektrischer Antrie-

be 17

4.1. Praktische Untersuchung des elektrischen Antriebsstrangs . 17

4.1.1. Komponenten des elektrischen Antriebsstrangs . . . 19

4.1.2. Optimierung des Messaufbaus . . . . . . . . . . . . 23

4.1.3. Charakterisierung des ungeschirmten elektrischen An-
triebsstrangs . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 25

4.1.4. Erweiterung des elektrischen Antriebsstrangs durch
diverse Schirmungsvarianten . . . . . . . . . . . . . 35

4.2. Simulation des elektrischen Antriebsstrangs . . . . . . . . . 43

4.2.1. Analyse von ungeschirmten HV-Kabeln . . . . . . . 43

4.2.2. Analyse der unterschiedlichen Schirmungsvarianten 50

4.3. Vergleich von Mess- und Simulationsergebnissen . . . . . . 56

v



Inhaltsverzeichnis

5. Untersuchung von Filternetzwerken zur Minimierung der Stör-
einkopplung 59

5.1. Filterkonzepte zur Reduzierung von EMV-Störungen . . . 60
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