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1  Formelzeichen 

A mm2  Fläche 
C μF  Kondensator/ Kapazität 
D C/m2  elektrische Flussdichte 
d pm/V  piezoelektrische Ladungskonstante 
E V/mm  elektrische Feldstärke 
F N  Kraft 
g Vm/N  piezoelektrische Spannungskonstante 
h mm  Hub 
I A  elektrischer Strom 
keff   Kopplungsfaktor 
kPA N/μm  Steifigkeit 
L mH  Induktivität 
LPA mm  Aktorlänge 
ΔL μm  Auslenkung 
M g  Masse 
n   Anzahl 
P C/m2  Polarisation 
Q C  elektrische Ladung 
R Ω  Widerstand 
r mm  Radius 
S   mechanische Dehnung 
s m2/N  elastische Nachgiebigkeitskonstante 
TPA °C  Temperatur 
T N/m2  mechanische Spannung 
Tx s  Zeitpunkt 
tx s  Zeitintervall 
U V  elektrische Spannung 
v  μm/s  Geschwindigkeit 
Z μm/V  Auflösung 

α K-1  thermischer Ausdehnungskoeffizient 
ε As/Vm  elektrische Permittivität 
ϑ °C, K  Temperatur 
τ s  Zeitkonstante 
Γ   nichtlinearer Übertragungsfaktor 
 



Formelzeichen und Abkürzungen V 

 

2  Indizes 

1..2   Aufzählung 
aus   Ausschaltzustand 
DS   Drain-Source 
E   Endstufe 
aen   Einschaltzustand 
Ext   Extern 
GS   Gate-Source 
ist   Istwert 
leck   Leckage 
max   Maximalwert 
nenn   Nennwert 
min   Minimalwert 
PA   Piezoaktor 
r   Rekonstruiert 
ref   Referenzwert 
rel   Relativwert 
S   Zwischenspeicher 
soll   Sollwert 
th   theoretisch 
V   Vorstufe 
 

3  Abkürzungen 

A/D   Analog / Digital 
AP   Arbeitspunkt  
D/A   Digital / Analog 
DAC   Digital-Analog-Wandler (englisch Digital-Analog-Converter) 
VDC   Gleichspannung (englisch Volts Direct Current) 
IFD   Institut für Fluidtechnik Dresden 
ISR   Interrupt-Service-Routine 
MOSFET  Metal-Oxid-Semiconductor-Field-Effect-Transistor 
OPV   Operationsverstärker 
PWM   Pulsweitenmodulation 
µC   Mikrocontroller 
 
 


