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ich von Herzen für die liebevolle Unterstützung und den Rückhalt, auf den ich mich
stets verlassen kann. Ich danke meinem Bruder Herrn Dr.-Ing. Sebastian Coenen,
dessen Vorbild die Wahl meines beruflichen Weges wesentlich beeinflusst hat. Mei-
nen Schwiegereltern danke ich für die liebe und mitfühlende Unterstützung auf
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Literaturverzeichnis 111


