
���������� 	
��
 ���
����
�

�� ����

 ����

�� ����

���������
� �� ��
��� ������������
�

Von der Fakultät für Elektrotechnik und Informationstechnik
der Rheinisch-Westfälischen Technischen Hochschule Aachen

zur Erlangung des akademischen Grades eines Doktors
der Ingenieurwissenschaften genehmigte Dissertation

vorgelegt von

Diplom-Ingenieur
Gholamreza Alirezaei

aus Esfahan, Iran
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