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Vorwort
Wir vom IWF, dem Institut für Werkzeugmaschinen und Fertigung der ETH Zürich, freuen 
uns, dass das XXVII. Messtechnische Symposium und damit der AHMT, der Arbeitskreis für 
Hochschullehrer für Messtechnik e.V., nach vielen Jahren wieder in Zürich ist. 

Messtechnik ist für uns der Schlüssel zur Verbesserung und zum Fortschritt. Nehmen wir 
Beispiele aus dem Bereich Werkzeugmaschinen: Eine zuverlässige Messung geometrischer 
Abweichungen von Bewegung erlaubt es erst, Verbesserungen an Führungen und Spindeln als 
solche zu erkennen; erst Messungen erlauben es, Simulationsergebnisse, z.B. zu thermischen 
oder dynamischen Effekten an Werkzeugmaschinen, als korrekt zu bestätigen, bzw. zu 
erkennen, dass Simulationen noch zu verbessern sind. Für solche Vergleiche zwischen 
Messungen und Simulationen wenden wir das Konzept von Unsicherheiten auch für 
Simulationsergebnisse an. 

Am diesjährigen Symposium geht es auch um Messfehler und Messunsicherheit.in Theorie 
und Praxis, sowie um konkrete Messungen zu thermischen Effekten an Drehachsen,. Dann 
wird Messsignalverarbeitung in ganz unterschiedlichen Gebieten behandelt: das Erfassen von 
Einspritzdauer bei Dieselmotoren, das systematisches Erfassen der menschlichen 
Wahrnehmung und die Signalverarbeitung zur verteilten Verfolgung von Personen. Das 
Thema berührungsloses Messen ist ebenfalls weit gesteckt: Schwingungskompensation beim 
Weisslichtinterferometer, Messen bewegter Proben über Fluoreszenz, sowie 
Personendetektion. Beim optischen Messen werden ebenfalls schwierige Anwendungen 
vorgestellt: Prüfung von Gleitsichtbrillengläsern, gleichzeitige optische Messung mehrerer 
Bewegungsabweichungen einer Linearachse und optische Messung transparenter Objekte. 
Hier können wir uns auf eineinhalb Tage mit Neuem aus Forschung, Wissenschaft und 
Technik freuen.

Ich bedanke mich bei den vielen Helfern am IWF, die sichtbar, aber auch im Hintergrund bei 
der Vorbereitung und der Durchführung des Symposiums geholfen haben. Den Besuchern 
wünsche ich neue Erkenntnisse, spannende Diskussionen und auch Erholung in Zürich und 
Umgebung. 

Zürich, September 2013 

Wolfgang Knapp 
Leiter Messtechnik 
IWF der ETH Zürich 
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Das Messtechnische Symposium 2013 wurde unterstützt von: 
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