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Kurzzusammenfassung

Praktisches Arbeiten hat in produktionstechnisch orientierten Ausbildungen einen
hohen Stellenwert. Die furr die Ausbildung in den einzelnen Bereichen erforderliche,
meist komplexe und teure Infrastruktur und die dazu erforderlichen Betreuungsper-
sonen sind nur an einzelnen Kompetenzzentren verfugbar.

Es wird eine Methodik zur Entwicklung von Unterrichtseinheiten beschrieben, in de-
nen fur Ausbildungszwecke auf reale, komplexe Gerate Uber das Internet zugegriffen
werden kann. Diese Methodik berticksichtigt sowohl technische wie auch didakti-
sche Aspekte.

In einer exemplarischen Umsetzung wird der Vergleich zwischen Unterrichtseinhei-
ten mit Prasenzpraktikum und Fernpraktikum durchgefiihrt.

Abstract

(Title: Training for production-oriented fields using coordinate measurement techni-
ques as an example)

Practical work is a top priority in production-oriented courses of study and training.
However, the complex, expensive equipment and facilities and appropriate teaching
and supervisory staff needed for training in individual areas are only available at in-
dividual competence centres.

A method for the development of training units is described that enables access to
real, complex devices over the internet for education purpose. The method consid-
ers both technical and didactic aspects.

In an exemplary implementation, a comparison is made between training units with a
presence-based workshop and those with a remote access workshop.
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