
Modeling and Simulation of

Ultra-Wideband Indoor Localization

Systems in Soft-Non-Line-of-Sight

Von der Fakultät für Ingenieurwissenschaften,

Abteilung Elektrotechnik und Informationstechnik

der Universität Duisburg-Essen

zur Erlangung des akademischen Grades

Doktor der Ingenieurwissenschaften

genehmigte Dissertation

von

Christiane Senger

aus

Duisburg

1. Gutachter: Prof. Dr.-Ing. Thomas Kaiser

2. Gutachter: Prof. Dr.-Ing. Ilona Rolfes

Tag der mündlichen Prüfung: 12. April 2012
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