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3.1.3 OFDM-Kanalentzerrung . . . . . . . . . . . . . . . . . . 27

3.2 Blockschaltbilder von OFDM-Modulator und -Demodulator . . 28
3.3 Zusammenfassung . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 30

4 Systemtheoretische Aspekte optischer Übertragungssysteme 31
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A Leistungsäquivalenzen 157

B Momente nichtlinear transformierter Gaußverteilungen 159
B.1 Momente einer Cosinus-transformierten

Gaußverteilung . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 159
B.2 Momente einer Cosinus-Quadrat-transformierten Gaußverteilung160
B.3 Momente einer geclippten Gaußverteilung . . . . . . . . . . . . 160
B.4 Momente einer geclippten, Cosinus-transformierten Gaußvertei-

lung . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 163
B.5 Momente einer geclippten, Cosinus-Quadrat-transformierten

Gaußverteilung . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 163
B.5.1 Bussgang-Gain . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 164
B.5.2 Momente erster und zweiter Ordnung . . . . . . . . . . 166

C LDS der Interferenz 169



VIII INHALTSVERZEICHNIS

Verzeichnis der Formelzeichen und Abkürzungen 173
Mathematische Konventionen . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 173
Symbolverzeichnis . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 177
Abkürzungsverzeichnis . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 179

Index 188


