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Vorwort
Das vorliegende Buch ist aus dem bewährten Umdruck zur Vorlesung „Regelungstechnik I“ im
Fachbereich Maschinenbau der Fachhochschule Trier entstanden. Aus der Weiterentwicklung
und Diversifizierung der Studiengänge resultierte der Wunsch, den Studenten über das gewohnte
Skriptmaterial hinaus eine neu strukturierte, professionelle und gut verständliche Arbeitsunterla-
ge zur Verfügung zu stellen. Das Buch enthält in kompakter Form wesentliche Grundlagen zum
Übertragungsverhalten von Regelkreisgliedern, Regelstrecken und Regeleinrichtungen und geht
darauf aufbauend detailliert auf die Modellbildung, die Reglereinstellung sowie die Stabilität von
Regelkreisen ein.
Der in der Vorlesung „Regelungstechnik I“ dargebotene Stoff wird voll umfänglich behandelt,
insofern erübrigt sich eine Vorlesungsmitschrift, so dass die Inhalte konzentrierter aufgenommen
werden können. Zur Übung und Vertiefung der Inhalte wird jedes Kapitel durch Aufgabenstellun-
gen ergänzt, die das selbständigeWiederholen des Stoffes sowie die Prüfungsvorbereitung ermög-
lichen. Darüber hinaus eignet sich das Buch auch zur Wiederholung bzw. zum Selbststudium und
richtet sich daher ganz allgemein an Hochschulstudenten der Natur- und Ingenieurwissenschaf-
ten sowie verwandter Fächer, aber auch an Praktiker im Berufsleben. Es schafft das grundlegende
Verständnis sowie das Basiswissen, welches der praktisch tätige Ingenieur zur Bewältigung seiner
täglich anfallenden Aufgaben benötigt.

Trier, im September 2010
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