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Vorwort

Die Lehrstühle für Regelungstechnik der Technischen Universität München und der Universität
Erlangen-Nürnberg führen jährlich einen

Workshop zu Methoden und Anwendungen der Regelungstechnik

durch, bei dem durch Vorträge und reichlich Diskussionsmöglichkeit der wissenschaftliche
Austausch zwischen den Lehrstühlen gepflegt und gefördert wird. Dabei werden neben Über-
sichtsvorträgen insbesondere aktuelle Ergebnisse der einzelnen Forschungsrichtungen, aber auch
Beiträge zu offenen Fragen und neuen Forschungsideen präsentiert.

Der vorliegende Band enthält eine Auswahl von Beiträgen zu den Workshops 2009 und 2010
und gibt so einen Einblick in die aktuellen Arbeitsgebiete der Lehrstühle und die erreichten
Ergebnisse.

Für die Übernahme der verschiedenen organisatorischen und redaktionellen Aufgaben zur
Erstellung des vorliegenden Bandes danken wir Herrn Dr.-Ing. Paul Kotyczka. Zu guter Letzt sei
das angenehme Umfeld am Tagungsort, dem idyllisch gelegenen Bistumshaus Schloss Hirsch-
berg bei Beilngries, erwähnt, das sehr zum Gelingen der Workshops 2009 und 2010 beigetragen
hat.

Im Mai 2011

Boris Lohmann Günter Roppenecker
Lehrstuhl für Regelungstechnik Lehrstuhl für Regelungstechnik
TU München Universität Erlangen-Nürnberg
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