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4Q8
ABG
ASM
Conf.
DB
DCB
DFT
DG
DSM

DUR
FPGA
FIT

GS

GTO

HL

IGBT

Int.

LWL
MF-Trafo
MOSFET
M2C
n.v.

oS

Proc.
PWM
PWR

SiC

SM

Vierquadrantensteller (IGBT-Vollbriickenschaltung)
Ansteuerbaugruppe

Asynchronmaschine

Conference (Englisch)

Deutsche Bahn

Direct Copper Bonded - Keramiksubstrat

Diskrete Fourier Transformation

Drehgestell

Doppelsubmodul  (Vollbriickenschaltung mit Speicherkondensator und
Ansteuerbaugruppe bzw. Reihenschaltung von zwei Halbbriickenschaltungen
mit zugeordneten Speicherkondensatoren und Ansteuerbaugruppe)
Direktumrichter

Field Programmable Gate Array (Englisch)

Failure In Time

Grundschwingung

Gate Turn Off Thyristor

Halbleiter

Insulated Gate Bipolar Transistor

International (Englisch)

Lichtwellenleiter

Mittelfrequenztrafo
Metall-Oxid-Semiconductor-Field-Effect-Transistor
Modular-Multilevel-Converter

nicht vorhanden

Oberschwingung

Proceedings (Englisch)

Pulsweitenmodulation

Pulswechselrichter

Silizium Carbid

Submodul

(Vollbriickenschaltung mit Speicherkondensator und Ansteuerbaugruppe)
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SK Saugkreis
(Serienschaltung aus Kondensator und Induktivitit, deren Resonanzfrequenz
auf die doppelte Netzfrequenz abgestimmt ist)

SR Stromrichter

SwW Stromwandler

T Transistor

THD total harmonic distortion - Klirrfaktor

VB Vollbriicke (Vollbrickenschaltung)

ZCS Zero-Current-Switching

ZK Zwischenkreis

ZSE Zentrale Steuereinheit

ZVS Zero-Voltage-Switching
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Allgemeine Bemerkungen
e Zeitlich verdnderliche Grofen, Momentanwerte werden mit Kleinbuchstaben gekenn-
zeichnet, z.B. iy, in(t).
e Amplituden, Konstanten, Mittelwerte und Gleichgréfien werden mit GroBbuchstaben

gekennzeichnet, z.B. Usc

Grundzeichen / Formelzeichen

o

Amplitude (der zeitlich verdnderlichen Grofe a)

a arithmetischer Mittelwert (der zeitlich verdnderlichen Grof3e a)

u arithmetischer Mittelwert (der GroBe u eines Stromrichterzweigs)

A a Aussteuergrad

C Kapazitit

f Frequenz

Ii Strom

L Induktivitat

M Drehmoment

N Anzahl (z.B. Nz = Anzahl der Submodule eines Zweigs)

N Anzahl der unipolaren Spannungsstufen von Spannungszwischenkreis-
umrichtern (inkl. Nullspannung)

P,p Leistung

Q,q Ladung

R, r Widerstand

S, s Scheinleistung

T Periodendauer

T, t Zeit

U,u Spannung

A\ Verstirkung

w Energie

i Ubersetzungsverhiltnis

j imagindre Einheit

AC, ac Wechselstrom (alternating current)

DC, dc Gleichstrom (direct current)
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Z
atan2(x,y)

VZ(x)

S T R

a

S B £ ©

Indizes

mit

OFF

Zugkraft

Y

arctan
X

j , (Mathcad-Funktion mit x und y als reelle Skalare)

Vorzeichen der Zahl x: VZ(x)=1 fiir x>0, sonst -1

Zundwinkel

magnetische Feldkonstante
Wirkungsgrad

Zeitkonstante

Kreisfrequenz

magnetische Flussverkettung
magnetischer Fluss

Phasenwinkel (zwischen Strom und Spannung)

Anode

ambient (Umgebung)
Basis

Kollektor, Kapazitit
Diode, Drain

Emitter

Fluss - (z.B. up = Flussspannung bzw. Durchlassspannung)
Effektivwert

Gate

gesamt

junction (Sperrschicht)
Last, Induktivitit
Modulationsgrad
Mittelfrequenz
arithmetischer Mittelwert
negativ

Aus-
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ON Ein-

p positiv

pri primér

SC Speicherkondensator (storage capacitor)
sek sekundar

SK Saugkreis

SM Submodul

SS Spitze-Spitze

St Steuerwert (z.B. ug; = Steuerspannung)
tot konstante Verzégerung (z.B. Ty = konstante Totzeit)
A% Verlustwert (z.B. Py = Verlustleistung)
Z Zweig

ZK Zwischenkreis

G Streuung



VIII Verzeichnisse der Grundzeichen, Indizes und Symbole

Wichtige zusammengesetzte Grofien

Rigje Innerer Warmewiderstand zwischen Sperrschicht und Gehduse
T; Sperrschichttemperatur

Uce Kollektor-Emitter-Spannung

Worr Ausschaltverlustenergie wihrend der induktiven Kommutierung
Won Einschaltverlustenergie wihrend der induktiven Kommutierung
Symbole

Re(x) Realteil der komplexen Grofie x

Im(x) Imaginérteil der komplexen Grof3e x

J imagindre Einheit

X arithmetischer Mittelwert
X komplexe Zeigergrofien

A Differenz



