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Allgemeine Bemerkungen 
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�� Amplituden, Konstanten, Mittelwerte und Gleichgrößen werden mit Großbuchstaben 

gekennzeichnet, z.B. USC  

Grundzeichen / Formelzeichen 

â Amplitude (der zeitlich veränderlichen Größe a) 

a  arithmetischer Mittelwert (der zeitlich veränderlichen Größe a) 

u  arithmetischer Mittelwert (der Größe u eines Stromrichterzweigs) 

A, a Aussteuergrad 

C Kapazität 

f Frequenz 

I, i Strom 

L Induktivität 

M Drehmoment 

N Anzahl (z.B. NZ = Anzahl der Submodule eines Zweigs) 

N Anzahl der unipolaren Spannungsstufen von Spannungszwischenkreis-

umrichtern (inkl. Nullspannung) 

P, p Leistung 

Q, q Ladung 

R, r Widerstand 

S, s Scheinleistung 

T Periodendauer 

T, t Zeit 

U, u Spannung 

V Verstärkung 

W Energie 

ü Übersetzungsverhältnis 

j imaginäre Einheit 

AC, ac Wechselstrom (alternating current) 

DC, dc Gleichstrom (direct current) 



VI  Verzeichnisse der Grundzeichen, Indizes und Symbole 

Z Zugkraft 

atan2(x,y) 
�
�
�

�
�
	

x
yarctan , (Mathcad-Funktion mit x und y als reelle Skalare)  

VZ(x) Vorzeichen der Zahl x: VZ(x)= 1 für x�0, sonst -1 
 

 


� Zündwinkel 

�� magnetische Feldkonstante 

�� Wirkungsgrad 

� Zeitkonstante 

�� Kreisfrequenz 

�� magnetische Flussverkettung 

�� magnetischer Fluss 

�� Phasenwinkel (zwischen Strom und Spannung) 
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A Anode 

amb ambient (Umgebung) 

B Basis 

C Kollektor, Kapazität 

D Diode, Drain 

E Emitter 

F Fluss - (z.B. uF = Flussspannung bzw. Durchlassspannung) 

eff Effektivwert 

G Gate 

ges gesamt 

j junction (Sperrschicht) 

L Last, Induktivität 

M, m Modulationsgrad 

MF Mittelfrequenz 

mit arithmetischer Mittelwert 

n negativ 

OFF Aus- 
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ON Ein- 

p positiv 

pri primär 

SC Speicherkondensator (storage capacitor) 

sek sekundär 

SK Saugkreis 

SM Submodul 

SS Spitze-Spitze 

St Steuerwert (z.B. uSt = Steuerspannung) 

tot konstante Verzögerung (z.B. Ttot = konstante Totzeit) 

V Verlustwert (z.B. PV = Verlustleistung) 

Z Zweig 

ZK Zwischenkreis 

�� Streuung 
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Wichtige zusammengesetzte Größen 

Rthjc Innerer Wärmewiderstand zwischen Sperrschicht und Gehäuse 

Tj Sperrschichttemperatur 

UCE Kollektor-Emitter-Spannung 

WOFF Ausschaltverlustenergie während der induktiven Kommutierung 

WON Einschaltverlustenergie während der induktiven Kommutierung 

 

Symbole 

Re(x) Realteil der komplexen Größe x 

Im(x) Imaginärteil der komplexen Größe x 

j imaginäre Einheit 

x  arithmetischer Mittelwert 

X komplexe Zeigergrößen 

�� Differenz 

  

  

  

 

 

 


