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Meinen Eltern






Mira, esto de las cosas eldsticas es muy raro, yo lo
siento en todas partes. Todo es eldstico, chico. Las
cosas que pacecen duras tienen una elasticidad . ..
Piensa, concentrandose.

—... una elasticidad retardada— agrega sorpren-
dentemente.

“Sieh mal, das mit den elastischen Dingen ist sehr
seltsam, ich spiire das iiberall. Alles ist elastisch,
Junge. Selbst die Dinge die hart zu sein scheinen,
besitzen Elastizitét ...”

Er denkt angestrengt nach.

“... eine verlangsamte Elastizitit”, fiigt er iiber-
raschend hinzu.

Julio Cortazar
El perseguidor (Der Verfolger), 1958
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