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Abkiirzungen und Notation

Abkiirzungen

ADC Analog-Digital Converter

AKF Autokorrelationsfunktion

ASIC Application Specific Integrated Circuit, kundenspezifische integrierte
Schaltung

CCD Charge Coupled Device

CMOS Complementary Metal Oxide Semiconductor

DFT Diskrete Fourier Transformation

DSP Digitaler Signalprozessor

FFT Fast Fourier Transformation, Schnelle Fourier Transformation

FPGA Field Programmable Gate Array, Programmierbarer Logikbaustein

IDE Integrated Development Environment

LCD Liquid Crystal Display

LDV Laser Doppler Velocimetrie (hdufig auch: LDA, Laser Doppler Anemo-
metrie)

SFDR Storungsfreier Dynamikbereich (Spurious Free Dynamic Range)

SEFV Spatial Filter Velocimetry, Ortsfrequenzfilterverfahren

SINAD Signal to Interference Ratio including Noise and Distortion, Verhiltnis
von allgemeiner Signalleistung zu Rauschleistung und Leistung nichtli-
nearer Verzerrungen, Stérabstand

STD Standardabweichung (Standard Deviation)

Xcorr Kreuzkorrelation

Notation

a(t) Beschleunigung

o(t) Dirac-Impuls

E Erwartungswertoperator
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Abkiirzungen und Notation

Frequenz

Grundfrequenz eines Signals

Bildaufnahmefrequenz, Framerate

Ortsfilterfunktion

Fouriertransformierte der Transmissionsfunktion des Ortsfrequenzfilters
Transmissionsfunktion des Ortsfrequenzfilters

optischer Abbildungsmaflstah

Anzahl der zur Darstellung einer Ortsfilterperiode p verwendeten Pixel
Ortsfrequenz zu Ortskoordinate z

Anzahl der Abtastwerte eines Signals

Anzahl der Perioden eines Ortsfrequenzfilters

Ortsfrequenz zu Ortskoordinate y

Leistung

Periodenliinge (pitch) einer Ortsfrequenzfilterperiode

Autokorrelation der Funktion x(t)

Bestrahlungsstarkeverteilung auf dem Ortsfrequenczfilter
Periodendauer einer Grundschwingung eines Signals

Transitzeit

Bildaufnahmezeit, Framezeit Tr = fip
Geschwindigkeit

Breite eines durchlissigen Segmentes des Ortsfilters
Ausdehnung des Ortsfrequenzfilters in z-Richtung
Ortskoordinate

Ortsverschiebung in 2-Richtung (Relocation)
Ausdehnung des Ortsfrequenzfilters in y-Richtung

Ortskoordinate



Abkiirzungen und Notation

Yr Ortsverschiebung in y-Richtung (Relocation)

z Ortskoordinate

Funktionen werden im Originalbereich durch Kleinbuchstaben dargestellt, die zuge-
hérigen Funktionen im Bildbereich im Regelfall mit den entsprechenden Grofbuch-
staben. Ausnahmen stellen typische Formelzeichenvereinbarungen, wie beispielsweise
P fiir die Leistung, dar.
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Forderhinweis

Die in dieser Dissertation vorgestellten Ergebnisse sind Teil eines Férderprojektes
des ,NRW / EU-Ziel 2-Programms 2000-2006 “ mit dem Titel:

yEntwicklung eines miniaturisierten optischen Sensors fiir die industrielle Mes-
sung von Lingen und Geschwindigkeiten. ¢ (PTJ-Aktenzeichen: Z0305MW02)

Abbildung 0.1: Europiisches Emblem (Wikipedia)

Die Forderung erfolgte durch die Européische Union und wurde durch den Eu-
ropéischen Fonds fiir regionale Entwicklungen (EFRE) kofinanziert.

Die Durchfiihrung des Projektes erfolgte unter Leitung der INTACTON GmbH
in Zusammenarbeit mit der Arbeitsgruppe Mikrostrukturtechnik (AGMST) der Uni-
versitdt Dortmund.



