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mündliche Prüfung am: 06.10.2010

Referenten: Prof. Dr.-Ing. Dr. h.c. H.-H. Harms

Prof. Dr.-Ing. habil. G.-P. Ostermeyer

Vorsitzender: Prof. Dr.-Ing. G. Kosyna

2010





Shaker  Verlag
Aachen  2010

Forschungsberichte des Instituts für Landmaschinen und
Fluidtechnik

Konrad Steindorff

Energierückgewinnung
am Beispiel eines ventilgesteuerten

hydraulischen Antriebs



Bibliografische Information der Deutschen Nationalbibliothek
Die Deutsche Nationalbibliothek verzeichnet diese Publikation in der Deutschen
Nationalbibliografie; detaillierte bibliografische Daten sind im Internet über
http://dnb.d-nb.de abrufbar.

Zugl.: Braunschweig, Techn. Univ., Diss., 2010

Copyright  Shaker  Verlag  2010
Alle Rechte, auch das des auszugsweisen Nachdruckes, der auszugsweisen
oder vollständigen Wiedergabe, der Speicherung in Datenverarbeitungs-
anlagen und der Übersetzung, vorbehalten.

Printed in Germany.

ISBN 978-3-8322-9611-7
ISSN 1616-1912

Shaker  Verlag  GmbH  •  Postfach 101818  •  52018  Aachen
Telefon:  02407 / 95 96 - 0   •   Telefax:  02407 / 95 96 - 9
Internet: www.shaker.de   •   E-Mail: info@shaker.de



Vorwort

Die vorliegende Arbeit entstand während meiner Tätigkeit als Wissenschaftlicher Mitarbei-

ter am Institut für Landmaschinen und Fluidtechnik der Technischen Universität Braun-

schweig.

Mein besonderer Dank gilt daher meinem Doktorvater, Herrn Prof. Dr.-Ing. Dr. h.c. Hans-

Heinrich Harms, dem Leiter des Instituts für Landmaschinen und Fluidtechnik bis September
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an − Index für Antrieb

A − Verbraucheranschluss
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B − Verbraucheranschluss

e −1 Spannungsvariable in der Bondnomenklatur (
”
effort“)

E J Energie, Arbeit

ΔE J Energiedifferenz

f −2 Flussvariable in der Bondnomenklatur (
”
flow“)

F N Kraft

g m/s2 Erdbeschleunigung

ges − Index für Gesamt

h m Höhe

i − Übersetzungsverhältnis
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ist − Index für Istwert
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M − Index Motor
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α % Hydrostatenschwenkwinkel

αD - Drosselbeiwert
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η % Wirkungsgrad
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Abkürzung Erklärung

AP Arbeitspunkt

BP Betriebspunkt

C Kapazität

CC Closed-Center (geschlossene Mittelstellung)

DDP Digital Displacement Pump

DFCU Digital Flow Control Unit

ELKO Elektrischer Kondensator

HM Hydromotor
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