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Abkirzungsverzeichnis

Symbole Einheit Beschreibung

A - Zustandsmatrix

ALT m Flughohe (altitude)

B - Eingangsmatrix

B(s) - Begrenzungsfunktion

C - Ausgangsmatrix

C(s) - Ubertragungsfunktion des Reglers

D — Durchgangsmatrix

D(jw) - frequenzabhéngige Skalierungsmatrix

DTAMB K Differenz zur Umgebungstemperatur nach ISA (ambient
temperature deviation from ISA)

EPR - Triebwerkdruckverhéltnis (engine pressure ratio)

G(s) - Ubertragungsfunktion der Regelstrecke

1 - Einheitsmatrix

I i Integrationsfaktor eines Reglers

M - Gewichtungsmatrix

MN - Flug-Machzahl (mach number)

N - Anzahl

P(s) — Matrix der gesamten Regelkreis Ubertragungsfunktionen

P - Verstarkungsfaktor eines Reglers

S(s) - Empfindlichkeitsiibertragungsfunktion

T(s) - Fiihrungsiibertragungsfunktion

TET K Turbineneintrittstemperatur (turbine entry temperature)
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Symbole Einheit Beschreibung

W(s) — Gewichtungsfunktion
d - Storgrofde
e - Regelabweichung
error - Identifikationsfehler zwischen Eingangsdaten und Modell
f - Betriebszustdande (EPR,MN, ALT,DTAMB)
iL,hkv — Laufvariablen
j 3 VT
l m Linge einer HPT-Komponente
m,n - Dimensionen einer Matrix

% Massenstrom
mVT/p (1(<g~\ﬁ§) Durchsatz, reduzierter Massenstrom

s-Pa

r m radiale Koordinate
s - Laplace Variable
sp m Spalt zwischen Schaufelspitze und Gehéduse der HPT
t s Zeit
u - Stellgrofie
w - Flihrungsgrolie
x - Zustandsvektor
y - Regelgrole
z m axiale Koordinate
a - Relaxationsfaktor
y - Skalare begrenzte Unsicherheit

- Differenz zweier Werte
n - Wirkungsgrad in %

u - Strukturierter Singularwert
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Symbole Einheit

«7{2: :]{oo -

RH -

Beschreibung

Zeitkonstante

Winkel Koordinate

Kreisfrequenz

Hardy Ridume (Mengen stabiler Ubertragungsfunktionen
fiir #,, H,-Regelung)

Unterraum von H,, der nur reelle rationale Ubertragungs-
funktionen enthélt

Perturbation
Menge der komplexen Zahlen

Menge der reellen Zahlen

Operatoren Beschreibung

det(A) Determinante von A

a(A) grofSter Singuldrwert von A

A1 Inverse von A

FL(P,C) LFT Verkniipfung von P und C (lower LFT)

PxC LFT Verkniipfung von P und C (Redheffer Star Product)
Fy(P,C) LFT Verkniipfung von P und C (upper LFT)

IA|l Norm « von A

diag(a) Umformung des Vektors a in die Diagonaleintrige einer Matrix
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Index Beschreibung

Ca unsicher

MHaa additiv unsicher

Clam multiplikativ unsicher

Clo Anfangswert

Oy Brennstoff

Clp diskretisiert

Crums quadratisch gemittelt

Clrp robuste Regelgiite (robust performance)

g Aktorik

Cp Turbinenschaufel (blade)

Cea Turbinengehé&use (casing)

Ca Turbinenscheibe (disk)

Cla, Storgrofie 1

e Regelabweichung

Cl Gehéusesegment des Turbinengehduses (liner)
Monax maximal

nom nominell

Moca dufderes Turbinengehéuse (outer casing)

Gy Prozess

Clyo Rotor (alle rotierenden Komponenten der Turbine)
Cls Sensorik

[ger, s, HPT-Stufe 1, HPT-Stufe 2

Clser Strukturiteration

Gy StellgrofZe

Cw Flihrungsgrofe
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Akronyme Beschreibung

ACARE
ARMAX

CO,
EEC
FADEC

FE
HPT
ISA
LFT
LTI
MIMO
NO,
PID
PT, PT,
RMS
SCo3

SISO

Advisory Council for Aeronautics Research in Europe

autoregressiv mit gleitendem Mittel und exogenen Variablen
(AutoRegressive Moving Average with eXternal input)

autoregressiv mit exogenen Variablen

(AutoRegressive with eXternal input)
Kohlendioxid
Triebwerksregler (Electronic Engine Control)

Betriebssystem fiir Turboflugtriebwerke
(Full Authority Digital Engine Control)

Finite Element

Hochdruckturbine (High Pressure Turbine)

Internationale Standard Atmosphére

gebrochen lineare Transformation (Linear Fraction Transformation)
linear zeitinvariante Systeme (Linear Time Invariant)

lineares MehrgrofRensystem (Multi Input Multi Output)

Stickoxide

Proportional, Integral, Differential Anteil einer Regelung
Verzogerungsglied erster, zweiter Ordnung

quadratisch gemittelt (Root Mean Square)

Rolls-Royce internes FE-Programm zur thermo-mechanischen
Berechnung

lineares EingroRensystem (Single Input Single Output)
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