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Bedeutung der Symbole 
 

Allgemeine Hinweise 

In der Arbeit verwendete physikalische Größen werden durch kursive Symbole 
gekennzeichnet. Hierbei werden vektorielle Größen fett markiert. Skalare Größen und Beträge 
von Vektoren werden nicht fett dargestellt.   
 
Lateinische Buchstaben  

Symbol Einheit  Physikalische Größe 

A    [m2]   Fläche 

AM   [m2]   Messfläche 

c    [mol m-3]  Konzentration     

D    [m2 s-1]  Diffusionskoeffizient     

D A   [m]   Durchmesser des Messzylinders  

F   [N m-3]  Volumenkraft 

f    [s-1]   Coriolisparameter 

relf    [%]   relativer Fehler, relative Messabweichung 

g  [m s-2]   Fallbeschleunigung 

h  [m]   Höhe 

Rauh   [m]   Rauheit  

Imp   [n/v]   Anzahl der Impulse 

J  [mol m-2 s-1]  Teilchenstromdichte 

fk    [m s-1]   Durchlässigkeitsbeiwert 

K  [m2]   Permeabilität     

AnfangK    [m2]   vorgegebener Anfangswert der Permeabilität  

effK    [m2]   effektive Permeabilität 

l   [m]   Länge 

LE    [m]   Dicke der Ekman-Schicht 

N   [n/v]   Anzahl der Datenpunkte      

PD   [m]   Eindringtiefe der Messkammer 

p    [Pa]   Druck      

dynp    [Pa]   dynamischer Druck 



 XII

�
dynp    [Pa]   dynamischer Druck außerhalb der Störungszone 

geop    [Pa]   geodätischer Druck 

gesamtp    [Pa]   Gesamtdruck 

statp    [Pa]   statischer Druck 

'p    [Pa]   hydrostatischer Druck des unbewegten Systems 

*p    [Pa]   strömungsbedingter Druck     

extp    [Pa ]   strömungsbedingter Druck an der Sedimentoberfläche in  

      der Umgebung des Messzylinders  

pint         [Pa ]   strömungsbedingter Druck an der Sedimentoberfläche  

      innerhalb des Messzylinders (Messfläche) 

maxp   [Pa ]   maximaler strömungsbedingter Überdruck 

minp   [Pa]   maximaler strömungsbedingter Unterdruck 

Q    [m3 s-1]  Flussrate  

inQ    [m3 s-1]  Einstromrate 

outQ    [m3 s-1]  Ausstromrate  

MessQ    [m3 s-1]  gemessene Flussrate 

FitQ    [m3 s-1]  über Fit-Funktion ermittelte Flussrate 

rQ    [m3 s-1]  vorgegeben Flussrate 

LeckQ    [m3 s-1]  Leckagerate 

Simulation
LeckQ   [m3 s-1]  berechnete Leckagerate 

Labor
LeckQ    [m3 s-1]  gemessene Leckagerate 

RGerät   [Pa m-3 s]  Durchflusswiderstand des Gerätes 

�r    [n/v]   Korrelationskoeffizient  

s   [variabel]  Standardabweichung 

t    [s]   Zeit 

U    [V]   Spannung 

u           [m s-1]   Geschwindigkeit 

blu             [m s-1]   Geschwindigkeit der Bodenströmung  

�bl
u             [m s-1]   Geschwindigkeit der Bodenströmung außerhalb der  

Störungszone  
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Du             [m s-1]   Darcygeschwindigkeit  

Du                [m a-1]   über Messfläche gemittelte Darcygeschwindigkeit   

maxDu   [m a-1]   Maximalwert von Du   

ext
Du

max
  [m a-1]   aufgrund des Druckfeldes extp  generiertes 

maxDu  

int
maxDu   [m a-1]   aufgrund des Druckfeldes pint  generiertes 

maxDu  

total
Du   [m a-1]   Gesamtwert von Du    

blu
Du   [m a-1]   aufgrund der Bodenströmung generiertes Du  

Gerätu
D

blu �  [m a-1]   als Folge der Wechselwirkung zwischen Bodenströmung  

und Gerät erzeugtes Du  

morphu
D

blu �  [m a-1]   als Folge der Wechselwirkung zwischen Bodenströmung  

und natürlicher Morphologie erzeugtes Du  
Kombiu

D
blu �  [m a-1]   als Folge der Wechselwirkung zwischen Bodenströmung  

und Gesamtmorphologie (natürliche Morphologie +     

Gerät) erzeugtes Du  

blunon
Du �  [m a-1]   unabhängig von der Bodenströmung generiertes Du  
*
Du   [m a-1]   Du  einschließlich Fehlergrenzen 

MW
Du   [m a-1]   Messwert von Du  
Max
Du   [m a-1]   obere Fehlergrenze von Du  
Min
Du   [m a-1]   untere Fehlergrenze von Du  
Grenz
Du   [m a-1]   Empfindlichkeitsgrenzen von Du  

*u   [m s-1]   Wandschubspannungsgeschwindigkeit 

V  [m3]   Volumen 

x, y, z  [m]   Ortskoordinaten  

z  [m]   Ortshöhe 
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Griechische Buchstaben 

Symbol Einheit  Physikalische Größe 

�    [n/v]   Laplace-Operator, Differenz, Änderung 

Du��   [m a-1]   Fehlergrenzen von Du  

�h    [m]   Standrohrspiegelhöhe  

�l    [m]   Weglänge 

�p    [Pa]   Differenzdruck 

�t    [s]   zeitliche Änderung 

�l   [m]   Dicke der logarithmischen Schicht 

�v  [m]   Dicke der viskosen Schicht 

�    [n/v]   Genauigkeit 

	   [kg m-1 s-1]  Viskosität     


   [kg m-3]  Dichte 

�   [s]   Zeitschritt, Lag 

 v  [m2 s-1]  kinematische Viskosität 

�   [n/v]   Nabla-Oparator 

 
 
Abkürzungen 

FLUFO Fluid-Flux-Observatory (Komplettversion mit vollständigem 

Sensorsatz und Zusatzfunktionen)  

FLUFO-HDS Fluid-Flux-Observatory (eingeschränkte Version mit 

thermischem Durchflusssensor)  

HDS    thermischer Durchflusssensor (hydrodynamic sensor)  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 


