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Analysefilterbank

Autokorrelationsfolge

Abtastratenumsetzung

Bandpass

Diskrete Fourier-Transformation

Digitale Signalverarbeitung

Zeitdiskrete (Discrete Time) Fourier-Transformation
Filterbank

Fast Fourier-Transformation

endliche Impulsantwort (Finite Impuls Response)
Hochpass

Impulsantwort
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lineare Phase (linear Phase)

Linear Time (Shift) Invariant

Perfekt rekonstruierend (Perfect Reconstruction)
Subband Coder

Signalflussgraph

Synthesefilterbank
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Teilbandverarbeitung
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Transmultiplexer
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Symbole

Li=1T, Eingangsabtastrate (input)= 1/Abtastperdiode

fo=1/T, Nyquistabtastrate

fo=1/T, Ausgangsabtastrate (output)

ze = €10 Variable der 2T bezogen auf Abtastrate f, = 1/T,
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I Kanalanzahl (Filterbank),
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wyy (n) diskrete Abtastfunktion
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1 Vektor, dessen sdmtliche Elemente 1 sind

x(n), z(m) reellwertige, zeitdiskrete Signale

z(n), z(m) komplexwertige, zeitdiskrete Signale

)
)
Paz (K) s @zz (N) Autokorrelationsfolge stationérer Signale z (n) bzw. x (m)
(
(

Buz (K), Ppe (A)  mittlere AKF zyklostationarer Signale x (n) bzw. z (m)

Gy (K) KKF gemeinsam stationdrer Signale  (n) und y (n)

D, (ejQ(')) Leistungsdichtespektrum stationdrer Signale z (n) bzw. x (m)
D, (ejm')) mittleres LDS zyklostationiirer Signale z (n) bzw. x (m)

X (z) 2T von z (n) bzw. x (m)
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X (eiﬂ(')> DTET von z (n) bzw. x (m)
Flyist (ej”(')) Verzerrungsfunktion (distortion function)

RTINS (dﬂ(‘)> Aliasingfunktionen, k =0,...,M —1

Ni, Ny Lénge der Impulsantwort des AFB- bzw. SFB-Prototypfilters
V... fiir alle . ..

N Menge der natiirlichen Zahlen

Ny Menge der natiirlichen Zahlen einschlieflich Null

Z Menge der ganzen Zahlen

Q Menge der rationalen Zahlen
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R Menge der reellen Zahlen

Anmerkungen zur Notation

e Komplexe Grofen werden durch einen Unterstrich gekennzeichnet.



