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Vorwort

Die vorliegende Dissertationsschrift entstand am Institut fiir Regelungs- und Steuerungs-
theorie der Fakultét Elektrotechnik der Technischen Universitdt Dresden. Sie enthilt
wesentliche Ergebnisse meiner Arbeit zur Analyse regulirer und singulirer Deskriptor-
systeme.

Meinem Lehrer, Herrn Prof. Dr.-Ing. Dr.rer.nat. K. J. Reinschke, gebiihrt besonderer
Dank; er hat mein Interesse an der modernen, ausgeprigt mathematisch orientierten Re-
gelungstheorie geweckt und mir beim Erstellen dieser Arbeit grofziigige Unterstiitzung
gewéahrt.

Aus Gesprichen mit meinen Arbeitskollegen habe ich manche Anregung geschépft. Ich
danke insbesondere Herrn Dr.-Ing. Dipl.-Math. G. Reiflig, Herrn Dipl.-Ing. G. Wiedemann
und Herrn Dipl.-Ing. U. Seidel fiir interessante Diskussionen. Herrn Dipl.-Ing. O. Michler,
Herrn Dipl.-Ing. J. von Lowis und Herrn Dipl.-Ing. U. Potthoff danke ich fiir die ange-
nehme Zusammenarbeit. Aulerdem méochte ich mich bei Frau Dr.-Ing. K. Kelber und
Herrn Dr.-Ing. M. G6tz vom Institut fiir Grundlagen der Elektrotechnik und Elektronik
fiir zahlreiche inspirierende Gespriche bedanken.

Dresden, im Januar 1999 Klaus Robenack
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