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und die tatkräftige Unterstützung bei der Entstehung dieser Arbeit.

Ein ganz besonderer Dank gilt Frau Dipl. oec. troph. Sabine Panten, die unermüdlich
meine Arbeit Korrektur gelesen hat. Auch möchte ich mich bei meinen Judoka bedanken,
die mir immer wieder geholfen haben, den Kopf für neue Gedankenansätze frei zu bekom-
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2.3. Signaltheoretische Bestimmung der Übertragungseigenschaften . . . . . . . 30
2.3.1. Anstiegszeit . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 31
2.3.2. 3dB-Grenzfrequenz . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 32

2.4. Zusammenfassung . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 34

3. Aufbau und Analyse des passiven optischen Pfades 37
3.1. Der passive optische Pfad . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 38

3.1.1. Komponenten des passiven optischen Pfades . . . . . . . . . . . . . 38
3.1.2. Aufbautechnische Charakteristika der eingebetteten Wellenleiter . . 40

3.2. Parameterabhängigkeit des transienten Übertragungsverhaltens . . . . . . 41
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C.4.2. Vektoridentitäten . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 171

C.5. Empirische Kovarianz und Korrelationskoeffizient . . . . . . . . . . . . . . 171

Tabellenverzeichnis 173

Abbildungsverzeichnis 178

Literaturverzeichnis 179


