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4.4.7 Vektor der inneren Kräfte . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 35

4.4.8 Tangentiale Steifigkeitsmatrix . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 35

4.5 Assemblierung zur Gesamtstruktur und iterative Lösung der Systemgleichung 35

4.6 Gekoppeltes hygromechanisches Anfangsrandwertproblems . . . . . . . . . 36

4.6.1 Randwertproblem der Festkörpermechanik . . . . . . . . . . . . . . 36

4.6.2 Anfangsrandwertproblem der Potentialströmung . . . . . . . . . . . 38
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