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7.5.1 Bitübertragungsschicht . . . . . . . . . . . . . . . 209
7.5.2 Verbindungsschicht . . . . . . . . . . . . . . . . . . 212
7.5.3 Schnittstelle zum Anwender . . . . . . . . . . . . . 213
7.5.4 Profile . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 216

Literatur 219

Index 221

4


