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Verhältnis der Einschaltzeit eines der äquivalenten 
Schaltzustände zur Gesamteinschaltzeit beider 

, ( ) Temperatur, (Chip-Temperatur)

Phasenverschiebung zwischen Netzstrom und Netzspg. °(rad)

Phasenwinkel der Netzspannungen ( ) °(rad)

Innere Phasenverschiebung zwischen Eingangsstrom 
 und -spannung  des Gleichrichters

°(rad)

Heavisidesche Funktion (Sprungfunktion) -

Leistungsfaktor -

Phasenverschiebung der k-ten Oberschwingung 
bei unsymmetrischem Netz

rad

(+0-) Schaltzustand 

Formelzeichen Beschreibung
Ein-
heit

u100

uNMa uNMb uNMc

uNa uNb uNc

uSa uSb uSc

uSMa uSMb uSMc

uref1 uref2

uN uS

WT on off( ),

γM uM Ud⁄

σT Σ,

ρ

ϑ ϑ j °C

ϕN

ϕ 2πfN t⋅

ϕS iS x, uS x,

φ x( )

λ

θa k( ),



 ix

Indizes

Allgemeine Festlegungen

Abkürzungen

Index Beschreibung

ft engl. Flat-Top Zweisträngige Modulation

av engl. average arithm. Mittelwert

rms engl. Root Mean Square Effektivwert

dc engl. Direct Current Gleichanteil

ac engl. Alternating Current Wechselanteil

CM engl. Common Mode Gleichtakt

DM engl. Differential Mode Gegentakt

j engl. Junction Halbleiterchip

Skaliertes Signal der Größe x

Lokaler Mittelwert des Signals x

Signal y für beliebigen Strang 

Scheitelwert der Größe x

DGl Differentialgleichung

EMV Elektromagnetische Verträglichkeit

WR Wechselrichter

GR Gleichrichter

ZCT engl. Zero Current Transition Nullstromschalten

ZVT engl. Zero Voltage Transition Nullspannungsschalten

IGBT engl. Insulated Gate Bipolar Transistor

MOSFET engl. Metall Oxid Field Effect Transi-
stor

PWM engl. Puls Width Modulation Pulsbreitenmodulation 

µ-Controller Micro-Controller

DSP Digital Signal Processor

PTC (NTC) engl. Positive (Negative) 
Temperatur Coefficient

Positiver (Negativer) 
Temperatur-Koeffizient

x′

x

yx x a b c, ,{ }∈

x̂


