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Zusammenfassung

In dieser Arbeit wird die Entwicklung eines Diagnosesystems fiir Kafiglaufer-
Niederspannungs-Normmotoren beschrieben. Dabei wurde insbesondere versucht ein System
zu entwickeln, welches den niederen Kosten dieser IEC-Normmotoren gerecht wird und mit
moglichst wenig Aufwand realisiert werden kann. Dazu gehort, dass dieses Diagnosesystem
ohne ¢ine Strommessung auskommt und die entwickelten und verwendeten Komponenten fiir
samtliche BaugroBen Verwendung finden konnen.

Ausgehend von einer Anwenderbefragung wurde ein Systemkonzept fiir solch ein
Diagnosesystem ausgearbeitet. Dabei wurde versucht die Vorschlige und Wiinsche als
Ergebnis dieser Umfrage zu beriicksichtigen. Weiterhin wurden bei der Konzeption die
Bediirfnisse der Motorhersteller in Betracht gezogen und die Ergebnisse der Untersuchung der
zu diagnostizierenden Normmotoren integriert.

Es wird das Vorgehen zur Vereinheitlichung verschiedenartiger Sensorsignale und
Informationen in einem Motor-Zustandsraum beschrieben. Weiterhin wird gezeigt, wie mit

Hilfe dieses einheitlichen Motor-Zustandsraums eine Diagnose durchgefiihrt werden kann,

Anhand der Systemkonzeption wurde eine Hardware realisiert, welche iiber Sensoren den
Motorzustand erfasst, auswertet und die FErgebnisse an einen Prozessrechner oder
Visualisierungsrechner, z. B. als Alarmmeldungen, itber einen Feldbus weitergibt. Weiterhin
ist es moglich Alarme direkt am Gerit visuell auszugeben.

Zur Diagnose der Sensormesswerte wurden Algorithmen entwickelt und als Software unter
einem Echtzeitbetriebssystem implementiert. Dabei wurde auf Modularitat und die
Moglichkeit spiterer Erweiterungen wert gelegt.

Insbesonders wurden bei der Diagnose des Motorzustandes die Motorvibrationen am
Motorlager und am Klemmenkasten der Maschine mittels piezokeramischer und
mikromechanischer Beschleunigungssensoren untersucht. Dabei konnen bei einer
Vibrationsmessung am Klemmenkasten die Verhaltnisse im Luftspaltfeld analysiert werden.

Weiterhin wurde versucht die Werte von Drehmoment und Motorstrom moglichst genau
durch Auswertung der zur Verfigung gestellten Messsignale nachzubilden und so dem
Benutzer und weiteren Analysealgorithmen zur Verfiigung zu stellen.



	

