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ANOVA
APAS
API

Bl

BK
BeKV
BKZ
BWS
CAD
CCD
CR
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EKG
EMG
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FEM
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fps

GB
H-AET

HB
H-Punkt
HSF

Arbeitsbeschreibungsbogen (NEUBERGER / ALLERBECK 1978)
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Ariel Posture Analysis System
Application Programmer Interface
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Berufskrankheit
Berufskrankheitenverordnung
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Computer Aided Design

Charge Coupled Device

Category Ratio (BORG, 1990)

Direct Linear Transformation

Elektrische Aktivitét. Beanspruchungsmal3, abgeleitet aus
Muskel aktionspotentialen im Elektromyogramm

Elektrokardiogramm

Elektromyogramm

Eigenzustand (NITscH 1976)

Bewegungsfrequenz

Kraft

Fuzzy C-Means Algorithmus

Finite Elemente Modell

Fuzzy Kohonen Clustering Network. Typus eines fuzzy-neuronalen
Netzwerkes, der Eigenschaften von Fuzzy C-Means und Kohonen Karte
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Frames per second (Bilder pro Sekunde)

Bewegungsglite

Anforderungsmatrix
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Huftwinkel

Arbeitswissenschaftliches Erhebungsverfahren zur Tétigkeitsanalyse -
Haltungsspezifisches Supplement (ROHMERT ET AL. 1979)
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Herzschlagfrequenz. Beanspruchungsmal? abgel eitet aus dem
Elektrokardiogramm



HVBG Hauptverband der Berufsgenossenschaften
HvL Heben und Tragen von Lasten

IBB Integrierte Bewegungsanalyse zur Belastungsermittiung
ICD International Classification of Diseases

ILO International Labour Organization

/O [ nput-Output

K Komponente

Kfz Kraftfahrzeug

KNN Kunstliches Neuronales Netz

Lkw L astkraftwagen

LMM Lumbar Motion Monitor (MARRASET AL. 1993)
LB Least Significant Bit

LWS Lendenwirbelsdule

m. musculus bzw. Muskel

m Exponent

M Moment

MA Moving Average

max Maximum

MDS Mef3daten Synchronisationsmodul
min Minimum

MS Microsoftd

MTM Methods Time Measurement (MAYNARD ET AL. 1948)

n,N Anzahl

Nfz Nutzfahrzeug

OWAS OVAKO Working Posture Analysis System (KARHU ET AL. 1977)
o Huftwinkel

p Signifikanzniveau

P1 1. Perzentil

P99 99. Perzentil

Pl Ponderalindex (KRETSCHMER 1961)
Pkw Personenkraftwagen

r Korrelationskoeffizient

t+T
RMS  Root Mean Square. Effektivwert einer GroRe. vy = % [y
t

RPE Ratio of Perceived Excertion (BoRG 1990)
RVO Reichsversicherungsordnung
SAE Society of Automotive Engineers
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SOFM

SRP
VBA
VIB

VP

ZNS

**

Sef Organizing Feature Maps. Neuronale Netzarchitektur von Kohonen
ohne Ausgabeschicht

Sitzreferenzpunkt

Rumpfwinkel

Visual Basic for Applications

Videoanalyse mit integrierter Beanspruchungsanalyse (FLEISCHER 1998)
V ersuchsperson

Wirbelsdule

Zentrales Nervensystem

Korrelation ist auf dem Niveau p < 0,05 signifikant

Korrelation ist auf dem Niveau p < 0,01 hoch signifikant
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Begriffe

Abduktion : Vom Kdrper weg. Anatomische Bewegungsrichtung (Platzer, 1991)

Adduktion : Zum Koérper hin. Anatomische Bewegungsrichtung (Platzer, 1991)

Anforderungsmatrix Gn, n = 1..8; Kombination von Parametereinstellungen fur
Einstiegsbreite, Einstiegshéhe und Tritthohe

Aktivierungsfunktion f: : Funktioneller Zusammenhang zwischen dem Eingabewert
und dem aktuellen Aktivierungszustand eines Neurons, womit der neue
Aktivierungszustand errechnet wird

Aktivierungszustand &(T) : MaR fur die Aktivierung eines kinstlichen Neurons.
Abstraktion des Potentials am Axonansatz einer biologischen Nervenzelle

Anstrengung: Subjektive Empfindung einer durch eine objektiv beschreibbare
Belastung verursachte physiologisch zu verstehende Beanspruchung (Rohmert et
al., 1975)

Ausgabefunktion fa,s : Aus dem Aktivierungszustand eines Neurons wird das
Ausgangssignal  mittels der  Ausgabefunktion berechnet. Ublich sind
Schwellwertfunktionen

Ausgabevektor : Ausgangssignal, welches bei neuronalen Netzen an der
Ausgabeschicht anliegt

Beanspruchung : Alle durch unterschiedliche individuelle Eigenschaften und
Fahigkeiten bedingten Auswirkungen von Belastung auf den Menschen
(Rohmert et d., 1975)

Belastung : Die Summe aller auf den Menschen einwirkenden Faktoren der Arbeit,
die sowohl Uber das rezeptorische System (Sinnesorgane) wahrgenommen
werden und / oder Anforderungen an das effektorische System (Muskeln) stellen
(Rohmert et d., 1975)

Bestarkendes Lernen : Es wird keine gewiinschte Ausgabe vorgegeben sondern nur
informiert, ob die Ausgabe, die das neuronale Netz produziert, richtig oder
falsch ist. Gegebenenfalls wird der Grad der Richtigkeit mitgeteilt. Zielwerte flr
das Ausgabeneuron sind somit nicht vorhanden. (Géhner, 1995)

Bewegung : Ortsverénderung eines Korpers mit fortschreitender Zeit. Die Grof3e der
Bewegung eines Koérpers wird durch den Impuls bestimmt (Wiemann, 1979)

Bewegungselement : Teilstiick des Bewegungsablaufs, das as nicht mehr zu
unterteilende Bewegungseinheit empfunden und ausgefuhrt wird. (Schott,
1974b)

Bewegungsgtite I" : Beanspruchungsmal3, abgel eitet aus Bewegungsklassifikation

Codebuchvektor : Gewichtsvektor. Vektor der Verbindungsgewichte eines Neurons
zum Eingabevektor einer KOHONEN-K arte

Deduktiver Ansatz der Arbeitswissenschaft : Bestimmung der Beanspruchung als
abhéngige Variable aus einer funktionalen Verknipfung gemessener
Belastungsgrofien und individueller Eigenschaften (Rohmert et al., 1975)

Deduktion : Ableitung von Aussagen aus anderen gultigen bzw. as glltig
vorausgesetzten Aussagen und Bedingungen (Barham, 1982)

Diskomfort : Mal3 kummulierter oder spontaner subjektiver Beanspruchung
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Eingabevektor Xy : Datenobjekt (Zeile), bestehend aus Ausprégungen von
Eingangsmerkmalen (Spalten)

Euklidischer Abstand : Bel intervallskaierten Merkmalen Ubliches Abstands- bzw.
Ahnlichkeitsmal? zweier Objekte (Bortz, 1999)

Extension : Streckung. Anatomische Bewegungsrichtung (Platzer, 1991)

Flexion : Beugung. Anatomische Bewegungsrichtung (Platzer, 1991)

Fuzzy Menge : Unscharfe Menge. Uber einer reellwertigen Zugehorigkeitsfunktion
definierte Menge (Rojas, 1993)

Fuzzy Regelbasis : Auf Fuzzy Mengen definiertes Produktionsregelwerk (WENN-
DANN Regeln), welches nicht geschlossen mathematisch formulierbares
Expertenwissen représentiert

Gewichtsvektor w;(T) : Die Gewichte der n an einem Neuron eintreffenden
Eingabeleitungen bilden die Komponenten seines Gewichtsvektors (Rojas,
1993)

Gewinner-Neuron : Neuron, dessen Gewichtsvektor einen minimalen (euklidischen)
Abstand zum Eingabevektor aufweist

Grundwert der Bewegungsgeschwindigkeit : Normale Bewegungsgeschwindigkeit im
Bereich optimaler Muskelspannung von 0,4 - 1 kg/cm? , was ca. 10% der
maximalen Muskel spannung entspricht (Stier, 1959/1968)

Induktiver Ansatz der Arbeitswissenschaft : Bestimmung der Beanspruchung aus der
Messung geeigneter physiologischer Indikatorgrofien (Rohmert et a., 1975)
Induktion : Schlief3en auf der Grundlage von Untersuchungen wesentlicher Merkmale
eines bestimmten Teils einer Klasse auf ale Gegenstdnde oder einen anderen

Tell dieser Klasse (Barham, 1982)

Kinesiologie : Wissenschaft menschlichen Bewegungsverhaltens (Barham, 1982)

Kohonen-Karte : Topologieerhaltende, selbstorganisierende Architektur eines
neuronalen Netzes nach Teuvo Kohonen (Rojas, 1993)

Komfort : Komfort ist die Abwesenheit von Diskomfort (Hertzberg, 1958)

Korperhaltung : Bewegungsvarianten innerhalb der Korperstellungen, Spezifizierung
der Korperstellungen

Korperstellung : Ubergeordnete Grundstellung des Korpers, die as langerdauernde
Ruhestellung geeignet ist. Anfangs- oder Endpunkt einer Bewegung

Labeling : Zuordnung einer Bedeutung zu einem Neuron (Zimmermann, 1995)

Lernradius : Raumliches Distanzmal3, das den Bereich abhangiger Neuronen einer
K ohonen-Karte eingrenzt (Nachbarschaftszone)

Lernrate € : Anpassungsmal3 fur den Riickkopplungsfaktor

Lernregel : Algorithmus, geméR dem das neuronale Netz lernt, fir eine vorgegebene
Eingabe eine gewiinschte Ausgabe zu produzieren (Gohner, 1995)

Modell : Die Abbildung und Verknipfung der fur wesentlich gehaltenen Elemente
eines Forschungsgegenstandes oder technisch / organischer Vorgange (Hammer,
1997)

Propagierungsfunktion netj(T) : Netzeingabe. Summe der gewichteten Eingangs-
merkmale

Ruckkopplungsfaktor ri(T) : Faktor, der die raumliche Abhangigkeit von Neuronen
in einer Kohonen-Karte bestimmt
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Schwellwert 3 : Wert, der zur Anderung des Aktivierungszustands uberschritten
werden muf3

Smulation : Dient im Zusammenhang mit der Modellbildung der Verdeutlichung
bzw. der Présentation von Modellverhalten (Perl, 1997)

Synergetik : ,Die Lehre vom Zusammenwirken; selbsténdiges Entstehen von
geordneten Strukturen durch nicht-lineare Wechselwirkung von Subsystemen®
(Haas, 1995)

Topologie eines Netzes : Geschichtete Neuronen- und Verbindungsstrukur neuronaler
Netze

Training eines Netzes : Anpassung der Gewichtsvektoren von Neuronen entsprechend
dem Trainingsmuster

Trainingsmuster : Eingabevektor, der zum Training eines neuronalen Netzes
verwendet wird

Uberwachtes Lernen : Vorgang, wonach ein Lehrer zu jedem Eingabevektor den
korrekten Ausgabevektor angibt. Durch die Adaption der Verbindungsgewichte
wird die Differenz zwischen tatsichlicher und gewiinschter Ausgabe minimiert

Uniiberwachtes (selbstorganisiertes) Lernen : Dem Netz werden keine erwiinschten
Ausgaben vorgegeben. Lernen erfolgt durch Selbstorganisation. Der
Lernalgorithmus versucht selbstandig, Cluster dhnlicher Eingabevektoren zu
identifizieren und diese auf Gruppen ahnlicher oder benachbarter Neuronen
abzubilden (Gohner, 1995)

Verbindungsgewicht : Angabe, wie ein Signal zwischen zwei Neuronen veréndert
wird

Zugehdrigkeitsfunktion : Funktion, die den Zugehdrigkeitsgrad einer unscharfen
(fuzzy) Menge zu einer reellwertigen Menge bestimmt



